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Название программы для ЭВМ:
Расчет и оптимизация параметров системы векторного непрерывного управления нелинейной
манипуляционной системой «одноковшовый гидравлический экскаватор»

Реферат:
Программа предназначена для автоматизации процесса оптимизации параметров непрерывной
системы управления нелинейным многомерным объектом, математическая модель которого
есть векторное нелинейное дифференциальное уравнение второго порядка, а физическая модель
- одноковшовый гидравлический экскаватор. Программа обеспечивает работу алгоритма
управления рабочим органомманипулятора на основе метода аналитического конструирования
агрегированных регуляторов, и тем самым обеспечивает решение задачи управления ковшом
гидравлического экскаватора. Область потенциального применения программы: системы
управления промышленными роботами и кранами манипуляторами с жёсткими звеньями и
упругимишарнирами.Программаобеспечивает выполнение следующихфункций: моделирование
динамики манипуляционных систем; многомерная идентификация параметров регулятора;
оценка динамической точности стабилизации движений манипуляционных систем.

MathcadЯзык программирования:
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